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Czujnik indukcyjny
detekcja poslizgu

DBI5SU-M18E-AP4X2 500/MIN

Typ
Nr kat.

DBI5U-M18E-AP4X2 500/MIN
1582229

Staly zakres predkosci obrotowej
Histereza (zakres predkosci obrotowej)
Nominalny zasieg detekcjiSn

Warunki montazowe

Gwarantowany zasieg detekcji
Powtarzalno$¢

500 1/min
3...15%

5mm
powierzchniowy
< (0,81 x Sn) mm
< 2 % petnej skali

Dryft temperaturowy 10 %
<+15%,<-25°Cv>+70°C
Histereza 3...15%
Temperatura pracy -30...+85 °C
Napiegcie zasilania 10...65VDC
Tetnienia szczatkowe <10 % U,
Nominalny prad zasilania DC <200 mA
Prad bez obcigzenia |, <20 mA
Prad szczatkowy <0.1mA
Napigcie znamionowe izolacji <0.5kVvV
Zabezpieczenie przed zwarciem tak/ cykliczne
Spadek napiecia przy . <18V

Ochrona przed przerwg w obwodzie/odwrotng polaryza-

cja
Funkcja wyjscia

tak/ catkowita

3-przewodowy, styk NO, PNP

Wykonanie

Wymiary

Materiat obudowy

Materiat powierzchni aktywnej
Zakonczenie

Maks. moment dokrecajgcy nakretki obudowy

gwintowany cylinder, M18 x 1
75 mm

metal, CuZn, chromowany
tworzywo sztuczne, PBT
Tworzywo sztuczne:, EPTR
25 Nm

Podiaczenie przewdd

Typ przewodu 5.2mm, LifYY, PVC, 2 m
Przekroj poprzeczny przewodu: 3 x 0.34mm*
Odpornos¢ na wibracje 55 Hz (1 mm)
Odporno$¢ na uderzenia 30 g (11 ms)

Stopien ochrony P67

Wskaznik napiecia zasilania LED zielony

Wskaznik stanu przetgczenia LED zéity

TWUIRC K

Industrial
Automation

= gwintowany cylinder M18x1

= mosigdz chromowany

= zakres detekcji 500 1/min

= stale 5 s opoznienie przy zataczaniu

= wspotczynnik korekcji 1 dla wszystkich
metali

= odpornosé na pola magnetyczne
= 3-przewodowy DC, 10...65 VDC
= wyjscie PNP NO

= przewod

Schemat podtaczenia

BN +
pnp @

Zasada dziatania

Predkos$¢ obrotowa wykrywana jest dzieki
cyklicznym zmianom stanu zintegrowanego
czujnika indukcyjnego. Sg one powodowane
przez metalowy obiekt np. metalowe zegby na
kontrolowanym kole zebatym. Wygenerowa-
na sekwencja impulséw jest poréwnywana z
ustawiang wartoscig odniesienia w obwodzie
komparatora. Jezeli predkos¢ jest nizsza od
zadanej, wyjscie przyjmie stan otwarty (0).

W przypadku, gdy predkosc¢ jest wyzsza od
wartosci zadanej, wyjscie przejdzie w stan za-
mknigty (1). Opéznienie przy zatgczeniu (AU)
ma miejsce po zadaniu napiecia do urzgdze-
nia, co zamyka wyjscie na czas 5 s (czas star-
tu napedu).
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Czujnik indukcyjny _
detekcja poslizgu IndustriSS.
DBI5SU-M18E-AP4X2 500/MIN

Dystans D 2xB
Dystans W 3xSn
Dystans T 3xB
Dystans S 1,5xB
Dystans G 6 x Sn
Srednica powierzchni aktywnej B g 18 mm
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Czujnik indukcyjny
detekcja poslizgu
DBI5U-M18E-AP4X2 500/MIN

Akcesoria montazowe
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Typ Nr kat. Rysunek wymiarowy

QM-18 6945102 element montazowy szybkiej instalacji z wymuszong pozycjg
czujnika; materiat: chromowany mosigdz; gwint meski M24 x
1.5. Uwaga: Zakres detekcji czujnikow zblizeniowych moze
zosta¢ zredukowany, gdy stosowane sg elementy montazo-
we szybkiej instalacji.

BST-18B 6947214 Klamra montazowa z blokadg dla obudéw cylindrycznych,
gwintowanych; materiat: PA6

MW-18 6945004 Uchwyt montazowy dla obuddw cylindrycznych, gwintowany-
ch; materiat: Stal nierdzewna A2 1.4301 (AISI 304)

BSS-18 6901320 Uchwyt montazowy dla obudéw cylindrycznych, gtadkich i

gwintowanych; materiat: Polipropylen
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